
Bit00 Bereit 
Biel Betriebsbereit 
Elat02 Betrieb 
Bit0.3 Fehler aktiv 
U04 OFF2 aktiv 
81105 OFF3 aktiv 
Bit06 ON Sperre aktiv 
Bit07 Warnung aktiv 
BitO8 Solhvenabweichung / Istwert 
Bit09 PZD-Regler 
BitIO Maximalfrequenz erreicht 
BM 1 Warnung: Motor-Stromgrenze 
BitI2 Motorhaltebremse aktiv 
Bit13 Motor-0bedast 
Bitle Motor-Rechtslauf 
Bitl 5 Umrichter-Oberlast 

Blt00 DC-Bremse aktiv 
Bk01 Ist-Free. r0021 > P2167 (LSD 
Bit02 Ist-Free. r0021 > P1060 
Ein03 Iststrom r0027 P2170 
Bit04 Ist-Free. r0021 a- P2155 (l_1( 
Bit05 Ist-Freq. r0021 c P2155 0_11 
Bit06 Ist-Freq. 03021 a- setpoInt 
Bit07 Act. Vdc r0026 c P2172 
Bit08 Act. Vdc r0026 > P2172 
Bit09 Hochlau) beendet 
&t10 PID-Ausgang r2294 -- P2292 
(PID_min) 
8811 1101WAIMAN239.Cornat2941 0 
geertahax) 
Bit15 Download-Daten vorn AOP auf I 
gesetzt 

CO/BO: ZSW 1 
1:0052 

CO: Ausgangsfreq. [Hz] 
[ reget 

P2016 
(01 

CO/BO: ZSW 2 
In9053 
Ist0E3 

(2] 

PKW 

PZD 

2 

0 

Hinwels: 
P2016[0] - 52 
P2016[I] - 21 
P2016[3] - 53 
sind Werkseinstellungen 

Obertragen Se eteleoramm Tx0 

PZD 

Bit2 - I 

Alle 
Parameter. 
Index - I 

BOP IH( 

PKW AOR LGE STX 

Par. ändern Ober Fe
0... 15 

P0927 (15) 

USS Baudrate 

P2010121 (6) 

USS Adresse Adresse 
o... 31 

P2011 [2] (0) I--

USS PZO.Länge 

P2012 [2] (2) 

USS PKW-Länge La.0... 127 
P2013 [2] (127) 

USS AuslZei AuslZei 
0 ... 65535 1ms] 

P2014 [2] (0) 

USS-
Konfiguration 

1 2 3 4 5 6 7 8 
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