
Bit00 Serell 
Bit01 Betriebsbereit 
61102 Beneb 
61103 FeNer aktiv 
61104 OFF2 aktiv 
B1105 OFF3 aktiv 
6806 ON Sperre aktiv 
B607 Warnung aktiv 
61105 Sollwert-AbweIchung / Istwert 
6809 PZD.Regier 
61110 Maxlmalfrequenz erreicht 
BIM Warnung: Motor-Stromgrenze 
61112 Motorhaltebtemse aktiv 
61113 Motor-Überlast 
61114 Motor-Rechtslaul 
61115 Umdchter-überlast 1 
61100 DC-Bremse aktiv 
61101 Ist-Freq..0021 a P2167 (1 off) 
61102 Isi-Freq..0021 a P1080 
B1103 Iststrom 03027 >• P2170 
61104 Ist-Freq..0021 >• P2155 (f_1) 
B1105 'MPrain:1021 < P2155 g_1) 
61106 Ist-Freq..0021 >• selpolnt 
B1107 Ml. VdC 0026 < P2172 
61108 Ml. V6c 0026 a P2172 
61109 Hochlauf beendet 
61110 PIDAusgang 2294 •• P2292 (PID_mln) 
BIM PIDAusgang 2294 •• P2291 (PID_max 
61114 Download-Daten vom AOP auf 0 gesetzt 
6815 Download-Daten vom AOP auf 1 gesetzt 

00/BO: ZSW 1 
r0052 
r0052 

CO: Gegl. list 1 [Hz] 
ltrOD21 > 

CO/BO: ZSW 2 

r0053 
r0053 
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0j -Ix 
1 
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Hinweis: 
P2051/0] • 52 
P2051[1] • 21 
P2051[3] • 53 
sind Werkseinstellungen 

Übertragen Sendetel gramm xD 

CB-
Rahmen 

PIO 
4 7 6 5 3 2 0 

BRO • 1 

PKW 
GB-
Rahmen 

Par. anclern Ober H 
0... 15 

P0927 (15) 

CB Tel. Ausf.zek IIr
0 ... 55535 [ms] 

P2040 (20) 

CB Parameter F e
0 ... 65535 

P2041 [5] (0) 

GB-
Konfiguration 

1 2 3 1 4 5 6 7 8 
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